Fiche TD 3 Géométrie

Exercice 1
Soit la courbe gauche y: R — R3 définie par:
y(t) = (cost,sint ,at), ol a # 0.
1. Montrer que la courbe est réguliére et bireguliere.
2. Déterminer une paramétrisation par abscisse curviligne.

3. Calculer la courbure de la courbe, le triédre de Frenet "T, N, B" ainsi que sa torsion.
Solution
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par suite la paramétrisation par I'abscisse curviligne est:
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Exercice 2



y: 1 = R3 une courbe paramétrée réguliere de classe C3 dont touts les points sont birégulieres
. Montrer que :

la courbeestplane<= Vtel, t(t) =0.

Solution

Soit Y(s) = yOS_l(s) paramétrisation par l'abscisse curvilignedoncvtel, 1(t) =0 Vs €

J, t(s)=0
Onat(s) =B (s).N(s) =0 < B (s) = 0 (car B' et N sont colineaires)
& B(s) est constant Vs €]

< la courbe est plane.



